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GNSS精度

水平:2.5 mm 十 0.5 Ppm RMS
スタティック 垂直:5 mm+05PprnRMS
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寸法(長さX慨高さ)

IMU測定問隔 20O HZ
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RTKポールの傾きによる不確定性
RTK傾斜補正 一準 8mm以下+0.7mm/傾斜度゜

フロントパネル
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傾斜センサー

ハードウエア
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カメラ画素
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視野鮪

ビデオフレームレート

イメージグループの

キャプチャ

Φ152,mmxBlrhm
、

(φ5.9君 ln X3.19,in)
1.15 kg (2541b)
1.1インチ0LEDカラーディスプレ庁"
2XLED、 2X操作ボタン

ポールチルト補正用のキャリブレー
ション不要のIMU。

磁気障害に耐性が南ります。
Eバブルレベりング。
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960o mAh,72V。内蔵バッテリーの
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動作環境

カメラ性能

防水・透湿性メンブレン

照度

2MP&5MP、グローバルシャツタ【

75゜

25fP5

方法:ビデオ胃真測量。
レート:通常 2HZ、墨大25 HZ。
最大キャプチャ時間;測量モード;
60秒または印MB、
モデリングモード:60分
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内蔵UHF無線
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_1P68面而能這壷喪圧之塗拠)に、1
2メートルのポールからの落下から保護

SIM力ードの種類

'

,ネットワ'ーグモデム

無線接続

W卜FI,

Bluetooth.
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リチウムイオンパッテリー容量

多機能で効率的かつ使いやすい
ビジユアル1MU・RTK
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過酷な暇境下での水蒸気の
侵入を防ぎます

データストレージ
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.仕様は予告な(変延きれる爆合が島ります。

【1)B05 忙D、 Gali1印、およびQZ55商用サーピス定毅の掩供1尤況によっτ準拠します。 Gahloo E6およてチQZ5S L6は
将来のファームウェアアソプグレードで提供されます。住}精匿と信頼性は、オープンスカイ、マルチパスのなV
自由た状況、最通たGN55ジオメトリー、六無条件下で測定されます。性能は、5コ以上の衡墨が是低限必要であ
り、推擬される一般的なGPSのプラクテ¥スに従うことを勣擢と」τいます. B】葦拠L、将来のファームウエア
ア・ンプグレードで10 HZを提供」ます.{4}一般的な観測値です.6}防沫、防水防塵性能は、実畦室条件下でテス
トされ、 1[C規枯60529に基づく1P舶となります.16)バッデリー寿命1よ、動作浬庶によワτ異な「ノます.

2024上海華測導航技術股分有限公司.無断複易転載を葉じます. CHCNAVおよびCHCNAVロゴぱ、
5hanghaiHuace NavlgationTechn010gy umi也dの商標です.その他の商標は各所有者!二帰属します.
2024住3月改訂.
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レンジ:通常3kmから5km
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CHCNAV

高機能・高性能なGNSS
ビジュアルパワ一は最高水準
抜群の GNSS性能に加えビジュアルパワ一を搭載し九、i936NSS受佶機は、最新の GNSS、1MU および
前方十下方に配量したプレミアムデュアルカメラ技術を統合し、使いやすく、より魅力的なユーザーエクスペりエンスを主モ供します0
3Dビジュアル杭打ち機能により、建設現場の設計データを正確効率よく復元することができます。前方カメラによるビデオフォト
グラメトリ技術を使用したビジュアル測量により、GNSS衛星が不可視で従来アクセスが困難だった、建物密集地や危険なポイン
トを正確に測定することが可能になりました。i93GNSS でき'則したピジコアル測量データは一般的な 3D モデリングソフトゥエア
(S十M)と互換性があるため、UAVで撮影された空中冒真から生成された3Dモデリングの補完にも使用できますoi93GNSS
信機は、革新的な CHCNAvistarGNSSRTK アルゴリズム、マルチバンド GNSS チャネル、ハイブリツドエンジンで動作し、厳し
い現場条件下でも儔頼性の高い高精度訓Ⅱ立が可能です。愉3のAuto-1MUは、自動初期化機能を備えており、手動初期化の手閻を省き、
現場測量作業を簡素化します。i93 は、タスクをより速く、より正確に、より効率的に完了するための理想的なソリユーシヨンです0

1408チャンネルGNSS、istarテ
クノロジー、ハイプリッドエンジ
ンを搭載しています
過酷な環境下でも高度なGNSSRTK性能を向上

i93GNSS レシーバーは、各国の測位衛星と LI,L

2、L5周波数を捕捉可能な 1408 チャンネルが搭載
されており、統合RFSOCプロセッサと CHCNAV独
自 istarテウノロジーによって測位します.測量グ
レードGNSSRTKパフォーマンスにおいて15%の向
上をもたらし、高い佶頼性と正確な測位データを提
供します.内蔵のハイプリッドエンジンとナローバ
ンドの干渉低減により、 GNSS データの品質と佶号
補測能力が20%以L向上し、最適なRTKパフォーマ
ンスが得られます.

視覚的なナビゲーションと杭打ち
機能
亘感的でわかやすい簡単な杭打ち
i93 は、前+下方および高感度カメラを統合して、視
覚的な3Dピジュアルナビゲーションと杭打ちを提供
しています. Landsta「加ソフトウェアの 3D ピュー
により、測量技術者は画面上の矢印方向とりアルタ
イムに表示される距訟、および地面に百接マークさ
れた杭打ちボイントを誘導します.ビジュアルナピ
ゲーションによる3D杭打ち機能は、経験の浅いオペ
レーターのイ乍業効率を巖大 50%向上します.また、
路線測量および CADベースの平面図による杭打ちに
も使用できます。

ビジュアル測量と3Dモデリング
前方カメラで撮影した画像から簡単に座標損1定が可能
です

^のi93 ピジュアルRTKは、GNSS、1MU、グロー
バルシャッターカメラ、動画写真測量技術を組み合
わせることで、現実杢間の動画から測量グレードの3
次元座標を高速で提供します.動的なパノラマ映像
のキャプチャと自動画像マッチングにより、高速処
理が可能で、高架橋の下、屋根の下、電柱の近くなど、
GNSS衛星の佶号が遮られている、危険な場所な
ど、これまでアクセスが困難だった場所の測量が容
易になります.高速で連続撮影が可能で、85%のオー
バーラップを持つ自動モードで高い処理成功率が確
保されます.容易で、迅速かっ精度を求める測量技
術者には、i93ビジュアルRTKが理祖的なツールです.

多様なフィールドで使用するため
に設計されました
あらゆるRTκモードで中断のない動作

i93 ビジュアル RTK には、測量技術者がどんな
GNSS測量プロジェウトでも完了するために必要な
すぺての接舮騰能が備わっています.内蔵のWI・Fi、
Bluetooth、 NFC テウノロジーにより、フィールド
データコントローラーやタプレツトにシームレスに

接舒、できます.統合された4G およびUHFモデムは、
すべてのGNSS測量モードをサボートしています.
スマートな電源管理により、ネットワーク RTK

GNSS(移動局)として最大 34時間の動作が可能
で、予備電池やタト部バッテリーが不要です.i93
GNSS のマグネシウム合金ボディは衝撃、ほこり、
水に強く、どこでもいつでも、中断のないパフォー
マンスを保証します.
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高速で信頼性の高い産業用、全自
動IMU
自動IMU初期化による信頼性の高い精度

i93GNSS レシーバーには、 CHCNAV 社の愚新技術
である 20OHZ のオート 1MU が搭載されており、手
動初期化をなくすことで、現場測量を簡素化してい
ます.RTKポールを肩にかけている状態、手持ちに
よる移動、または水平に量かれている状態でも IMU
補正が可能で、i93 の IMU・RTK 自動ボール値余雁正
技術により、測量、エンジニアリング、マツピング
の効率を 30%向上させることができます.i93 は、
30 度のポール傾斜でも測量グレードの精度で測定お
よび杭打ちが可能であり、エンジニア、現場マネー
ジャー、測量技術者にとって理根的なツールです.

1.ビジュアルナビゲーションによる杭打ち

手軽な杭打ち
Land5tarTト・4ソフトウ里アの3Dビュー

で簡単な杭打ちが可能。矢印とりアル

タイム距離によるガイダンスで夫ネ基験

者でも効率が50%向上します。
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3Dビジュアルナビゲーション

わかりやすい矢印とりアルタイ
ム距離によるガイダンスで直感

的なナビゲーション。
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生産性の向上

過酷な現場環境下でも、りアル
タイムのビデオキャプチャから
測量グレードの3D座梗を高速で

提供します.
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3Dビジュアル杭打ち

現地に杭打ちボイント甚表示
し、浴乾的な3D杭打ち実現。

2.ビジュアル測量
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その先あと一測点へアケセス

水路や河川、防護柵、建築物な
ど。
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高感度カメラ
夜間でも杭打ち表示がウリアで、

視認性が高くなっています.
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合成前の3Dモデリング

UAV計測単独でモデリンゲを行
うと、柱やべンチなとの隠、れた場
所で3Dモデルにひずみが発生す

ることがあります。

GNSS佶号遮蔽エリア

条、樹木の下、高架橋の下、都
市部の建物問の狭い隙問など。
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3.3Dモデリング
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合成後の3Dモデリング

i93+UAVき十測を使用した斜め
弓真から生成きれた3Dモデル
を補完することで、モデリング
精度、再現挫を向上させます。

危険な場所

電力関連施設、変電所、高圧送
軍線のボール、バイプライン、
改修された危険な壁、道路敷地

内訪るマンホールなど。
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単一建物モデリング
193のダイナミックパノラマビデ
オキャプチャを使用しτ、1回で
3Dモデリングを実現レます。

「^

俸雫誕1鼬轟玲.,ー..、.'、、十

■^■^ー

写^司^^

1:"'1'イ'^、t

、

互換性のあるソフトウェア

Contextcapture、 piX4D、
METASHAP[

など、人気のある3D干デリングソ
フトウェア(sfM)に對応し

ています。

CHCNAV ・i93
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